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MODELOVA RADA
AGV/AMR ROBOMEC Il

AGV modelové fady RoboMec je autonomni vozik s variabilni platformou
vyrabéné v riznych modifikacich pro danou zakaznickou aplikaci. Diky podvozku
vybavenému mecanum koly se AGV pohybuje ve viech smérech, véetné krabiho
pohybu v redlném cCase a otaceni kolem své osy.

AGV/AMR ROBOMEC II

Rozméry
Délka 1720 mm
Sitka 900 mm
Vyska 280 mm
Svétla vyska 40 mm
Vyska zdvihu 120 mm
Hmotnost 420 kg
Zatizeni
AGV/AMR nosnost 850 kg
Tazné zatizeni 1000 kg
Pohyb
Maximalni rychlost 850 kg
Pohyb / pohon 1000 kg
Zakaznicka nastavba
Nastavba Ano
Typ néstavby Pasovy dopravnik, vale¢kovy dopravnik, robot, konstrukce
Bezpecnost
Bezpecnostni zarizeni 2 skenery 270° / 2 bezpecnostni narazniky
Napajeni
Baterie LiFePO4 / 48V / 52Ah
Nabijeci stanice Bezkontaktni nabijeci stanice 48V / 20A
Navigace
Typ navigace Magnetickd paska / SLAM / QR Code
Prostiedi
IP tfida IP 20

Rozsah okolni teploty 10-45 °C




Rozméry zakladni konfigurace RoboMec Il Sirky 900 mm

= Rychlost — max. 1.0 m/s prazdny, max. 0,6 m/s s plnym zatizenim.
= Komunikace s nadrazenym systémem — WIFI (5 GHz).
= Ovladani — ve standardnim provozu plné automatické

AGV jsou navrzeny presné podle potfeb dané
zakaznické aplikace. AGV RoboMec mUze byt
vybaven robotem, vale¢kovym dopravnikem,

n Detekce prO\V/ozr,uclh a pvoruchovych sta\v/u - pJne auto,matlcka, pasovym dopravnikem nebo jinou nastavbou.
informace predavany pres WIFI do nadfazeného systému.
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ServisControl s.r.o.

Ovcary 299, 280 02 Ovcary, primyslova zéna Kolin
. +420 778 434 101 | =® agv@serviscontrol.cz
www.serviscontrol.cz



