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ROBOMELKUS HLG130 - ZAKLADNIi KONFIGURACE

TECHNICKE PARAMETRY
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= Rozméry
Délka 1700mm
Sitka 800mm
Wika 1721 mm bez signalniho stozaru,
y standardni vyska 2236 mm
Vyska zdvihu 800mm
ST
£ 7*K 1 Vyska vidlice 87mm
N R
P Délka vidlice 1300mm
S /
- Sitka vidlice 522 mm
3
- = Hmotnost 400kg
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: £ 3 Uzite¢né zatizeni
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- | ~ 5 Nosnost 1300 kg
| © 0
JTT_t_r_‘ W Tazné zatizeni N/A
\ Pohyb
‘ 1300
1365 Maximalni rychlost 1,5 m/s
1801 Pohyb / pohon vsesmérovy
Bezpecnost
s - . PR 1 skener / 2 bezpecnostni
: v Bezpecnostni zafizeni . p
N ] narazniky
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2 39 Napajeni
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= - ‘ Baterie 2x LiFePO4 / 24V / 75 Ah
N
= ‘e
Nabijeci stanice Nabijeci stanice 24 V bezdratova
Navigace
Typ navigace SLAM
Prostiedi
IP tfida IP 20
Rozsah okolni teploty 10-45 °C
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