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POJAZDY AUTONOMICZNE
PRODUKOWANE POD KLIENTA
(AGV/AMR)

Chcemy dostosowac nasze wozki

do przestrzeni i warunkéw naszych klientow,
aby oni nie musieli dostosowywac swoich
warunkow i przestrzeni do naszych wozkow.
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Automatycznie prowadzone pojazdy (AGV) i autonomiczne
roboty (AMR) sg kluczowym elementem automatyzacji operacji
logistycznych w firmach. ServisControl oferuje mobilne roboty
paletowe, platformowe oraz pociggowe do réznych zastosowan.
Nasze portfolio pojazdéw autonomicznych zostato zaprojektowane
tak, abyspetnia¢wysokie wymaganiaréznych branz przy zachowaniu
najwyzszego poziomu bezpieczenstwa i operacyjnosci.



PLATFORMY AGV/AMR

Poniewaz zajmujemy sie nie tylko integracja, ale takze rozwojem i produkcja AGV/AMR, mozemy dostosowac
konfiguracje sprzetu i oprogramowania do potrzeb danego zastosowania lub wymagan klienta. Mozemy do-
da¢ mechanizm podnoszenia, ruch wielokierunkowy, nadwozie dostosowane do wymagan klienta lub inne
modyfikacje mechaniczne albo programowe, co stanowi naszg gtéwna przewage konkurencyjna.

@] ROBOMELKUS .
m Robot paletowy AMR T _

z ruchem Wielokigrunkowym. Diugos¢ 1700 mm 1664mm
=W p.ejfm ?Utonom'czna Szerokos¢ 800mm 604mm
nawigacja SLAM. . 1721 mm bez masz- | 827 mm bez masztu
= Automatyczny przenosnik Wysokosé tu sygnatowego, | sygnatowego, stan-
paletowy o niskim udzwigu standardowa wyso- | dardowa wysokos¢
" L. . ’ ko$¢ 2236 mm 2235mm
m Mozliwos¢ dodania Y
K q K . Nosnos¢ 1300kg 1200kg
amer{ ’dO.Wyt rywz:ma Ls & Podnoszenie 800mm 150mm
przgsz oal a.u omatycznego Maksymalna predkos¢ 1,5 m/s
poziomowania W celu S Urzadzenie
celowania i zatadunku ‘,é' bezpieczeristwa Skaner laserowy bezpieczenstwa
otwarte] pa|EtY- g Typ nawigagji SLAM Lidar 360° (+/- 10mm)
[*]
== § Zakres temperatury 10-45 °C
otoczenia
@) ROBOCADDY i
= Ruch dwukierunkowy. Diugos¢ 1200mm
n La(.jowam,e.mdukcyjne lub Szerokosc 430mm
POJEMNOSCIOWE. . Wysokos¢ 260 mm
= Platforma AGV/AMR z opcja No$nodc 250kg
podnos;ema lub niestandardowego | paksymalna predkosc 1,2 m/s
nadwozia. Urzadzenie bezpieczenstwa 1-2 skanery laserowe
2 p bezpieczenstwa / 2 zderzaki
Typ nawigadji Tasma magnetyczna / SLAM / QR Code
Zakres temperatury 10-45 °C
otoczenia
@] ROBOCADDY Il A
m Ruch wielokierunkowy w czasie Dtugos¢ 1324/1774 mm*
rzeczywistym. Szerokosc¢ / szerokosé 450
"~ proj i fadunkowej mm
m Kofa Mecanum 8’ — projekt wiasny. przestrzeni fa )
m tadowanie indukcyjne lub Wysokos¢ rampy nawiga-
. . cyjnej / Wysokos¢ przestrze- 220mm
pOJ(?rlnnO,S/CIOWG. N ni tadunkowej
n l\/Ioz_h_vvos,clvv_yboru diugosci AGV/AMR. Nognosc 750kg
u MOZ“WQSC zintegrowania Maksymalna predkos¢ 1,2 m/s (0,5 m/s**)
m_eChamzmu pOdﬂOSZacegc_) lub Urzadzenie bezpieczeristwa Skanery laserowe bezpieczeristwa
niestandardowego nadwozia. Typ nawigacji Ta$ma magnetyczna / SLAM / QR Code
Zakres temperatury o
otoczenia 10-45°¢
@] ROBOTRUCK g
= Ruch dwukierunkowy. Dtugos¢ 1200mm
m Ruch jednokierunkowy Szerokos¢ 600mm
z dotgczonymi wozkami. Wysokos¢ 900mm
m Mozliwos¢ holowania do 5000 kg. L 3000kg (5000kg z dodatkowym
. . Nos$nos¢ bciazeni
= tadowanie indukcyjne lub obcigZeniem)
pojemnosciowe. Maksymalna predkosc¢ 1,2 m/s
= Mozliwos¢ zintegrowania Urzadzenie bezpieczenstwa 2 skanery laserowe bezpieczenstwa
automatycznego podfaczania Typ nawigagji Tasma magnetyczna / SLAM / QR Code
i odfgczania pierwszego wadzka. Zakres temperatury -45°
q P 9 otoczenia 10-45°¢




@] ROBOMEC Ili

m Ruch wielokierunkowy w czasie rzeczywistym.

m tadowanie indukcyjne lub pojemnosciowe.

m Kota Mecanum 15" — wiasna konstrukcja.

m Robot platformowy z precyzyjnym dokowaniem.

m Mozliwos¢ zintegrowania mechanizmu podnoszacego
i nadbudowy dostosowanej do potrzeb klienta.

@] ROBOMEC

m Ruch wielokierunkowy w czasie rzeczywistym.

m Mozliwos¢ dodania konstrukcji wzmocnionej
(nosnosc¢ 1000kg).

m tadowanie indukcyjne lub pojemnosciowe.

m Kofa Mecanum 8" i 10" — wiasna konstrukgja.

m Robot platformowy z precyzyjnym dokowaniem.

m Mozliwos¢ zintegrowania mechanizmu
podnoszacego i zabudowy
dostosowanej do potrzeb
klienta.

@) ROBOCAMPO

m Ruch dwukierunkowy.

m tadownos¢ / ucigg
do 1000 /3000 kg.

m tadowanie indukcyjne.

m Pofaczenie pracy wewnatrz i na
zewnatrz (IP65).

m Potgczenie nawigacji GPS i SLAM.

@) ROBOCLEANER

m Autonomiczne czyszczenie i odkurzanie.

m Teoretyczna wydajnos¢ czyszczenia 2 750-5000 m#/h.

= W petni autonomiczna nawigacja SLAM.

m Stacja serwisowa do automatycznego tadowania
akumulatora, oprdzniania zbiornika na kurz i brudna
wode oraz napetniania czystg woda.

m Wysoki standard bezpieczenstwa (IEC 63327:2021).

ROBOMEC IIl - 6x6 ROBOMEC Il - 4x4

Dtugos¢ 3200mm 1800mm
Szerokos¢ 1600mm 1350mm
Nosnos¢ 3500kg 2500kg
Wysokos¢

podnoszenia 250 mmyxx 500mm

Maksymalna predkos¢

0,8 m/s (0,5 m/s**)

Urzadzenie
bezpieczenstwa

2 skanery laserowe bezpieczenstwa
/ 2 zderzaki

Typ nawigadji

Tasma magnetyczna / SLAM / QR Code

Zakres temperatury .
otoczenia 10-45°C

ROBOMEC | - 8" | ROBOMEC Il - 10°
Dtugos¢ 1720mm 1600mm
Szerokos¢ 900mm 600 mm
Wysokos¢ 280mm*** 300 mm***
Wysokos¢
podnoszenia 25-65mm 120mm
Nosnos¢ 450kg 750kg
Maksymalna predkos¢ 1,2 m/s (0,5 m/s**) 1,2 m/s (0,5 m/s**)

Urzadzenie
bezpieczenstwa

2-4 skanery laserowe bezpieczenstwa
/ 2 zderzaki

Typ nawigagji

Tasma magnetyczna / SLAM / QR Code

Zakres temperatury

: 10-45 °C
otoczenia
Dtugos¢ 1200mm
Szerokos¢ 800mm
Wysokos¢ 600mm
Nosnos¢ 1000kg
Maksymalna predkos¢ 1,5m/s
Urzadzenie 2-4 skanery laserowe bezpieczenstwa /
bezpieczenstwa radary / 2-4 zderzaki
Typ nawigacji GPS / SLAM
Zakres tgmperatury -10-45 °C
otoczenia

I ROBOCLEANER ROBOSWEEPER

bezpieczenstwa

Dtugos¢ 1267 mm 1700mm
Szerokos¢ 827mm 1300mm
Wysokos¢ 1067 mm 1500mm
Maksymalna predkos¢ 1,1 m/s

Urzadzenie

Skaner laserowy bezpieczenstwa

Typ nawigagji SLAM Lidar
Zakres temperatury o
otoczenia 10-408C

*Dtugosc jest opcjonalna. **Predkos¢ przy petnym obcigzeniu.

***Qpcjonalnie takze wersja z wysokoscig 220 mm.

****\\iekszy udzwig uzyskuje sie za pomocg dodatkowego wyposazenia.



SPECYFIKACJE | CECHY AGV/AMR

@ PEENE WSPARCIE SERWISOWE, UNOWOCZESNIENIA STUDIUM WYKONALNOSCI

L4 | PELNY KOSZTORYS INWESTYCJI mmd / FEASIBILITY STUDY
= Wsparcie serwisowe gwarantowane umowa Serwisowg = Wstepna analiza wykonalnosci zadania
— mozliwo$¢ utworzenia magazynu czesci zamiennych, zdalnego zgodnie z wymagania klienta.
monitoringu, regularne przeglady serwisowe, itp. m Realistyczne rozwigzanie techniczne dla
m Niski poziom cen AGV/AMR i ich integracja — wszystko danego zastosowania.
bezposrednio od producenta w ustalonej cenie. m Badanie obejmuje analize ryzyka, warunki
m Ciggte innowacje AGV/AMR przy jednoczesnym zachowaniu pracy aplikacji, liczbe AGV/AMR i doktadne
kompatybilnosci sprzetu i SW — integracja nowych trendéw i Al specyfikacje techniczne.
m Rozwigzania aplikacyjne klientéw uwzgledniajace warunki lokalne
i specyfiki — dostosowujemy sie do otoczenia i wymagan. E!E ZARZADZANIE FLOTA

d / FLEET MANAGEMENT
EA \WYKORZYSTANIE INFRASTRUKTURY IT KLIENTA 4 Zarzadzanie flota przemystowa

z wykorzystaniem sterownikéw PLC
zapewniajacych bezpieczenstwo.

m Opcjonalna bezprzewodowa komunikacja
bezpieczenstwa w kategorii PL d.

m Zarzadzanie flotg oparte na serwerze

m Nasz system komunikuje sie poprzez Wi-Fi lub 5G.

m Mozliwos¢ wykorzystania komunikacji szyfrowanej.

m Zasadniczo jesteSmy w stanie sprostac¢ najbardziej rygorystycznym
wymaganiom informatycznym klientéw.

: z zaawansowanymi funkcjami logistycznymi
BUDOWA NA ZAMOWIENIE DLA AGV/AMR (przygotowane dla protokotu VDA 5050).
= Rozbudowa i dostosowanie do indywidualnych potrzeb oraz zastoso- = Komunikadja i f3cznosc z innymi systemami
wan — mechanizm podnoszacy, robot, przenosnik, system specjalny. u klienta.
m Czesci ruchome i napedzane s zasilane i sterowane bezposrednio )
2 AGV/AMR. CZUJNIKI BEZPIECZENSTWA
m Dostawa pod klucz od ServisControl — kompletne rozwigzanie od , .
jednego dostawcy = AGV/AMR spetnia wszystkie normy
bezpieczenstwa wg EN 3691-4, EN 12100,
m Liczba czujnikéw wedtug potrzeb.
m Produkcja wiasnych baterii zgodnie z potrzebami AGV/AMR. = Jako producent mozemy modyfikowac
m Akumulatory LiFePo4 niepalne 24 V / 48 V o pojemnosci 52 / 104 Ah. bezpieczerstwo zgodnie z potrzebami,
= Minimalna liczba Cyk|l tadowania 4000. zastosowaniem i normami.

WYDAJNE tADOWANIE BEZPRZEWODOWE

m tadowanie bezprzewodowe indukcyjne o mocy 1 kW /3 kW.

m tadowanie bezprzewodowe pojemnosciowe o mocy 500 W / 1500 W.

= Wydajnos¢ fadowania 90% / automatyczne rozigczanie po natadowaniu.
m tadowanie AGV/AMR w trakcie pracy.

PRZEWAGI KONKURENCYJNE SERVISCONTROL

m Rozwdj, produkcja, wdrazanie i serwisowanie autonomicznych wozkéw robotycznych dla klientéw w Koliné pod Praga.

m AGV/AMR dostosowujemy nasze wézki autonomiczne do warunkéw i przestrzeni naszych klientéw.

m AGV/AMR sg fabrycznie przygotowane do integracji z nadwoziem klienta i mechanizmem podnoszenia.

m Wsparcie serwisowe zgodne z wymaganiami klienta zagwarantowane w umowie serwisowej + catodobowy
monitoring online i utrzymanie podstawowych czesci zamiennych w magazynie.

m Jako producent oferujemy rozwigzania i ceny tak, aby zwrot z inwestycji dla klienta byt jak najkorzystniejszy.

m Ciggle udoskonalamy i rozwijamy nasze produkty, poszukujemy bardziej odpowiednich rozwigzan i podazamy za
najnowszymi trendami w dziedzinie robotyki mobilnej produkowanej na zlecenie.

[=] iz =l
Jesli sg Panstwo zainteresowani pojazdami mobilnymi lub potrzebuja dodatkowych w
informacji, prosimy o kontakt pod adresem agv@serviscontrol.pl

ServisControl Sp. z o.0.
Aleja Jana Pawla Il 27, 00-867 Warszawa, Polska

NIP 5273112545 | REGON 258648360
L +48 733 601 406 | = info@serviscontrol.pl | www.serviscontrol.pl




